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1.3 安全门控制器系统相关配线说明

图 1-3 IMS-MD20 系列安全门控制器接线

注意：1.驱动器的输入信号是晶体管输入，输出信号是继电器输出。

2.开、关门到位输出需要接入到上位机，作为安全门到位的判断标志。

电机编码器线接口定义：

9 针公 D 型对应管脚号 3 8 4 9 2 7 6 1
信号定义 CS＋ CS－ CLK＋ CLK－ DO＋ DO－ 0V ＋5V
接线对应颜色 绿色 黄色 棕色 白色 蓝色 灰色 黑色 红色
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1.4、驱动器规格

驱动器型号 IMS-MD20P6B

额定输入电压和频率 220V 50Hz/60Hz

额定输出电流 2.3A

额定输出电压 220V 874VA

散✓
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3.4 运行原理

图 3-1 安全门运行原理

开关门控制过程说明：

a) 当开门输入信号 X1 有效时，门以 P5.02 速率加速至 P4.01 速度上限运行。

b) 驱动器自动计算减速点以 P5.03 速率减速至开门机械限位并且从距离开门限位 P3.02 的

位置处自动输出开门到位信号门后转入爬行速度 P4.02 爬行到开门机械限位极限位置。

c) 开门到位堵转时以 P6.04 力矩保持输出并且有开门到位信号 Y1 输出（驱动器认为开门

到位），直到有关门输入信号 X2 输入。

d) 当关门信号 X2 有效时，以 P5.04 速率加速至 P4.01 速度上限运行。

e) 驱动器自动计算减速点以 P5.05 速率减速至关门机械限位并且从距离关门限位 P3.02 的

位置处自动输出关门到位信号门后转入爬行速度 P4.02 爬行到关门机械限位极限位置。

f) 当关门到达机械限位后驱动器转为以 P6.05 保持力维持并且有关门到位信号 Y2 输出（驱

动器认为关门到位）。

3.5 参数调整

3.5.1 速度调整

① 提升速度。方法：减少最大加减速时间 P5.01 数值。

② 开门速度微调。方法：提高速度，增大开门加速度 P5.02 与开门减速度 P5.03，反之降

低。

③ 关门速度微调。方法：提高速度，增大关门加速度 P5.04 与关门减速度 P5.05，反之降

低。

3.5.2 关门到位蠕动速度

① 关门信号断开后的爬行速度。方法：调整 P4.02 数值

3.5.3 调整开关门力矩、开关门到位保持力矩

① 开关门因力量不足、开关门到位回弹。方法：调整动作力矩上限（P6.01）

② 开关门保持力矩不足。方法：调整保持力矩上限（P6.04，P6.05）
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U2.端子监视

参数

NO.
名称 内容
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第 5 章 故障列表与解决方法

说明伺服单元的报警功能及其相对应的显示内容。

报警时，伺服驱动器让故障接点输出信号，并切断输出使电机自由滑行停止。

排除故障后再启动前，请用下面的任意一个方法进行故障复位。

 按下数字式操作器上的 键撤销报警，并按 键重新复位驱动器。

 切断主回路电源开关后再重新合上电源开关。

报警显示 内容 原因 解决措施

驱动器变速中过电流
负载过大，加减速时间过短

驱动器输出侧发生短路、接地

检查电机插头是否短路

检查电机参数是否正确

适当降低运行速度

驱动器稳速中过电流
负 载 过大

驱动器输出侧发生短路、接地

检查电机插头是否短路

检查电机参数是否正确

减少负载测试运行

驱动器模块过流或

过 热

负 载 过大

驱动器输出侧发生短路、接地

驱动器 IPM 模块损坏

检查电机插头是否短路

检查电机参数是否正确

电机过载

电机电流保护引起

驱 动器过载保护动

作

负载过大，加减速时间过短

电机额定电流设定不正确

● 检查电机参数是否正确

● 避免持续长时间超电流运行

过力矩

负载过大，加减速时间过短

电机参数的设定不正确

过力矩保护的设定不正确

检查电机参数是否正确

检查 L3.02 是否设置过小

检查 L3.03 是否设置过小

稳速中主回路过电压
电源电压太高

减速时间太短，再生能量太大

检查输入电源电压

设置更大的减速时间

停止中主回路电压

异 常
电源电压超过驱动器工作范围

检查输入电源电压

停止中主回路低电压

待机时发生瞬时停电

输入电源的接线松动

切断电源，驱动器放电中

检查输入单元电压

检查电源端子是否松动

运转中主回路低电压

运行中发生瞬时停电

输入电源的电压波动太大

输入电源的接线松动

检查是否发生停电

检查电源端子是否松动
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.参数不合理

以下所示为参数不合理时辅助参数
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